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The machine is designated for complete step-by-step automatic assembly of speed variator 
chain framework. The machine includes several supply bins for assembled parts to be 
assembled .The first supply bin (2) is designated for the inner chain parts (3 1), the fourth 
supply bin (1 8) is designated for outer chain parts (32), the second supply bin (12) is 
designated for coupling pivots (33) and the third supply bin (13) is designated for 
subsidiary pivots (14). At the input part of the machine, there is the feeder (4) of inner 
chain parts (31>with an extending comb (5) to which the main lengthwise guidance (10) of 
the chain framework is connected, The movement of the lengthwise guidance (10) is 
derived from the extendable feeder (27). Along the lengthwise guidance (10) of the chain 
framework, other devices axe disposed. Past the feeder (4) of the inner chain parts (3 1), 
there is the main sliding pin (1 1) for inserting the coupling pivots (33) into the holes in the 
inner chain parts (3 1). There is the subsidiary sliding pin (15) for alternative insertion of 
the subsidiary pivots (14) into the inner chain parts (3 1) in the places, where initially the 
endless chain is to be, consequently disconnected. Thereafter are provided the pan of 
pressing jaws (19) oriented against each other, which presses the outer chain parts (32) on 
the coupling pivots (33) respectively on the subsidiary pivots (14), and the pair of riveting 
devices (21) oriented against each other, that unrivets the ends of the coupling pivots (33). 
At the output part of the machine, there is the ejector (30) that pushes the subsidiary pivots 
(14) out of the chain framework. 
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(54) Postupovy montazni stroj 



(57) Stroj je urcen pro postupnou automa- 
tickou kompletni montSz koster variato- 
rovych Petezu. Soucasti stroje jsou za- 
sobniky montaJnich prvkii. Prvni zasobnik 
(2) je urcen pro vnit^ni PetSzove Clanky 

(31) , ctvrty zfisobnik (18) pro krajni fe- 
tfizove Clanky (32), druhy zasobnik (12) 
pro spojovaci cepy (33) a tPeti zasobnik 
(13) pro pomocne cepy (14). Na vstupu 
stroje je umistSn podavac (4) vnitPnich 
hetezovych clanku (31) opatPeny vysouva- 
cim hfebenem (5), na ktery navazuje hlav- 
ni pod61ne vedeni (10) kostry fetSzu, je- 
ho2 pohyb je odvozen od vyauvneho poda- 
va£e (27). Kolem hlavhiho podelneho vede- 
ni (10) kostry fetezu jsou uspofadany 
dalsi roechanismy. Na podavac (4) vnitf- 
nich PetSzovyCh Clanku (31) navazuje hlav- 
ni zasouvaci trn (11) pro zasouvani spojo- 
vacich Cepii (33) spolu s vedlejsim zasou- 
vacim trneut (15) pro alternativni zasouva- 
ni pomocnych 2epu (14), ktere se zasouvaji 
do otvorfl vnitfnich Petfizovych clanku (31) 
v mistech, kde ma naslednS do jit k rozpo- 
jeni puvodnS nekoneSneho PetSzu. Nfisledu- 
je dvojice proti sobS orientovanych liso- 
vacich Celisti (19), ktere nalisovavaji 

na spojovaci cep (33) respektive na po- 
mocn6 cepy (14) krajni PetSzove clanky 

(32) , a dvojice proti sobS orientovanych 
nytovacich jednotek (21), kter6 roznyto- 
vavaji konce spojovacich cepii (33). Na 
vystupu ze stroje ie pak umisten vysouva5 
(30) pomocnych cepu (14) z kostry PetSzu. 
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Vynatez se tyka postLooveho aontaJniho stroje, s dilclai pracovnimi soustavaai, 
usporSdanysi v techno log ickea sledu na zakiadove £asti, zejaena pro skladani a n*to- 
vani tcoster £lankovych fetSzu, 

Dosud zna»6 sontaini zaf izeni pro sklSdemi a nytovani koster clankov^ch retSzu 
jsou feSena tak, Is vlastni skladani kostry ret«z» z jednotlivych clankfl na jednoa 
pracovisti a roznytovani fcepO retezu je provadeno na druhea pracoviSti. Montaini 
stroj neni zn£a. Skladani kostry retezu z jedeaotl ivych £lanku se provadi na rucnlch 
pracoviStich tia zpusobea, 2e clanky fetSzu jsou ruin* odebirany z beden nebo palet 
a orientovane uklidany na vodici kcliky skl4d»cich pMpravkfi. Po naskladSni jednotli- 
vych vrstev jak vnitrnich, tak vnejSich Clankfl kostry retezu a vloieni jednotlivych 
Cepfi fetezu do otvoru v navadecl Ciati skladaciho pripravku, jsou Cepy postupne zali- 
sovfiny do koster retezu poaoci pneuaatickeha lisovsciho pripravku. Takto sloiena 
kostra retezu je vyjauta ze skladaciho pripravku a dopravena na druhfi pracoviSte, 
kde jsou kence cepfi roznytovany. Roznytovani fconcfi Cepfi retezfi se provadi na nytova- 
cia stroji, pf iCeai jsou jednotlive kostry pfed nytovania spojovany, poaoci spojova- 
cich kratiich poaocnych Cepfi, v nekoneCny retez a po roznytovani Cepfi opSt na vystu- 
pu ze stroje rozpojeny ruCaia vyraienia spojovaciho Cepu. 

Nevyhodou znaaycn zarizeni pro skladaai a nytovani retezo je caaova naroJSnost, 
naaahava a stereotypnf ruCni price pfi sklidaal koster- retezfi a potreba dvou pracoviSt 
zabirajicich znaCoou vyrobni plochu dflny. 

Vyse uvedene nedostatfcy odstranuje postupovy aontaini stroj podle vynfilezu, jehoz 
podstata spoCiva v toa, ze ho tvofi podavaC vaitraich retezovych Clflnkfl, ulozenych 
v zaaobniku vnitraich retezovych Clankfl, epatrenea skluzea proti jehoJ vystupni Cisti 
je upravena pobybliva narizka, napojeni pre* vfkyvnoo paku na nahonovy aechanisaus. 
PodavaC je opatren vedenia vysouvaciho hrebetw, opetfandho vlastnia nahonea a je na 
nej napojeno vedeni kostry retezu, podel ktereho jsou postupne usporedany zaaouvaci 
trn spojovacich Cepfl, ulozenycb v zasobniku spojovaefch Cepu, spolu se zasouvacia 
trnea kratiich poaocnych Cepfi, ulozenycb v zfiaobnlku poaocnych cepfi, dvojice proti ao- 
bS obracenfch. lisovacich Celistl z nichi kaid* mi vlastni nAhon a aezi kteryai je 
upraven zasobnfk krajnich fetSzovych Clankfl a dvojice proti sobe obracenych nytovacich 
jednotek, kter* jsou opatreny vlastniai ovladaciai aechanisay a na ktere navazuje po- 
souvafi kostry retezu, vybaveny vysuvnya aechaaisaea s ovladacia zarizenia a vysou- 
vafi poaocnych Cepfi z kostry fetSzu. 

Postupovf; aoatazal stroj, provedeny podle vyafllezu, odstranuje ru5ni praci, zkro- 
cuje Cas aontaze a letfi vyrobni plochu. Zaroven »e zlepSuji pracovni podainky na pra- 
coviSti, a to odstranCnia bluka, jehoz zdrojea jsou pneuaaticke lisovaci pripravky. 
Snliuje se potfeba pracovnich sil.v dflsledku aJrecbodu na autoaaticke zaMzeni se zvy- 
5uje i bezpeCnast prace. 

Pf ikladne provedeni postupoveho aontainiho stroje Je sehenaticky zndzorngno na 
pripojenea vykrese. 

K2 zakladov6 Cflsti 1^ postupoveho aontazniao stroje jsou uaistena rfizne orientova- 
n6 vedeni dilCich pracovnich soustav. Na vstupai je v hlavnia priCn6a vedeni 9 uaistSn 
podavaC 4 na kterea je upraveno pouocne podelne vedeni 6 vysouvaciho hfebenu 5 opatre- 
ne vodiciai listaai 7. vysouvaci hfeben 5 je opatren vlastnia nfihoneo 38. Kolao na amSr 
zubfi vysouvaciho bfebene 5 je uapofddan skluz 3 pro piHvod vnitrnich retezovych Jlan- 
kfi 3i z prvniho zasobniku 2 ve kteres jsou ulofeny vnitrni PetCzove Clanky 31. Proti 
vystupu skluzu 3 je upraveno poaocne pficni vedeni 16 pohyblive zarSiky 8, ktera je 
napojena pres dvojzvratnou paku 34 na nahonovy aechaniaaus 35 . Pobybliva zaraika 8 
je opatfena draikou 36 pro volny prfichod pCilebleho krajniho zubu 37 vysouvaciho hPe- 
bene 5. Na hlsvni pMCn£ vedeni 9 podavaCe 4 navazaje hlavni podelne vedeni io kostry 
fetezu, kolea ktereho jsou usporadany daUi dilCi pracovni soustavy. BezprostfednS 
na podavafi 4 navazuje pMdavne vedlejli pMCne vedeni 29 zasouvacich trnti 11, 15, 
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napojenych na spoleSny posuvovy nahon 39. Hlavni zesouvaci trn 11 je urCen pro za- 
souvani spojovacich Cepti 33 a vedlejSi zasouvaci trn 13 pro alternativni zasouvanl 
kratSich pomocnych cepfi 14, ktere na z£ver technologickeho procesu umozni rozpojeni 
puvodnS nekonecneho PetSzu. Spojovacl cepy 33 Jsou uloieny ve druhera zasobniku 12 
a poinocne cepy 14 ve tretim zasobniku 13. Ve vedlejSim pf itnem vedeni 23 Jsou umis- 
teny dve lisovacl celisti 19, ktere se pohybuji proti sobS a ka2da z nicb ma samo- 
statny nahon 20, V proatoru mezi lisovacimi celistmi 19 je pfed kajdou lisovacl 
delist 19 zavedeno vyostftni ze ctvrteho. zasobniku 18 kde Jsou ulozeny krajni fete- 
zove Clanky 32. V dalSi poloze postupoveho siontazniho stroje jsou na druhem vedlej- 
Sim pricnem vedeni 22 dvS proti sobS obracene nytovacl jednotky 21 s vlastnimi ovlada- 
cimi mechanismy 24. V sousedstvi. nytovacich Jednotek 21 je na vedlejSi* podelnem ve- 
deni 26 uloien vf-suvnf posouvae 27 s primocarya nShonem 41, vybaveny tretim vedlej- 
Sim pMCnym vedenim 43 vysouvaciho mechaniswu 40 vybaveneho ovladacim zafizenim 42. 

Na vystupu postupoveho nontaZniho stroje je upraveno Ctvrte vedlej§i pMcne 
vedeni 28, ve kterem je uloien vysouv.ac 30 pomocnych cepfi, opatfeny vysouvaciro trnem 
17 a napojeny na vysouvaci nahon 25. Vysouvac 30 pomocnych Cepfi 14 je logicky propo- 
jen s mechanismem vedlejSiho zasouvaclho trnu 15. 

U popisovaneho provedeni automat ickeho postupoveho montazniho stroje jsou vy- 
souvacim hrebenem 5 podflvany tfi a po vykyvu dvojzvratne paky 34 ctyri vnitrni retS- 
zov4 clanky 31 z prvniho zasobniku 2 do hlavniho podelneho vedeni 10 kostry retezu, 
a to tak daleko, aby se prisluSne otvory vnltfnich retezovych Clfinkfi 31, urcene pro 
spojovacl Cepy 33 retezu, ulozen6 ve druhem zasobniku 12, nachazely v ose vedlejSiho 
zaaouvaciho trnu 15. spojovacl Cepy 33 jsou privadgny z druhfeho zasobniku 12 pomoci 
hlavniho zasouvaclho trnu 11 do pMsluSnych otvorfi vnitrnich PetSzovych Clankfi 31. 
Podle volby celkoveho poStu clfinku jednotlivych koster fetSzti na poCitadle, umistS- 
nem na neznazornSnem ovladacim panelu, je do sloupce spojovacich Cepfi 33 ve druhem 
zasobniku 12 privadCn vedlejSim zasouvacim trnem 15 poraocny cep 14, pPivaden? ze tfe- 
tiho zasobniku 13. Pohyb zasouvacich trnu XI, 15 v pMdavnem vedlejSin pfiCnem vede- 
ni 29 zajiStuje spoleCny posuvovy nahon 39 . Po zasunuti spojovaciho cepu 33 do uspo- 
radanych rad vnitrnich retSzovych Clankfi 31 nSsleduje posuv takto vytvofene kostry 
o jeden krok, jehoi delka je rovna rozteci otvorfi pro spojovacl Cepy 33 v jednotli- 
vych retSzovych Clancich. Tento posuv zajiStuje jednak vysuvny posouvac 27 prostred- 
nictvim vysouvaciho mechanismu 40, pohybujiciho se v tret in vedlejSim priCnem vedeni 
43 a rizeneho ovladacim zarizenim 42, jednak prlmoCary nahon 41, ktery proved! vlast- 
ni posuv o jeden krok. Krajni retezove Clanky 32, ulozene ve ctvrtem zasobniku ^8 
jsou po pri vedeni do pracovni polony nalisovdny lisovacimi Celistmi 19 na spojovaci 
cepy 33., ktere jsou v nasledujici poloze roznytovany nytovacimi jednotkami 21. Vysou- 
vani kratSich pomocnych Cepu 14 z kostry retSzu v miatech, kde ma byt fetez rozpojen, 
se provSdi na vystupu ze stroje pomoci vysouvaciho trnu 17, pohybujiciho se ve ctvr- 
tem vedlejSim priCnem vedeni 28 a ovladan6ho vysouvacim nahonem 25 . 

Ceiy pracovni cyklus se uskutecnuje v automatickem sledu a jednotlive pracovni 
ukony jsou navzajem na sobS vazany a jsou ?4*eny. neznazornenymi vaCkovymi a nahonovymi 
mechanisray, umistSnymi v zakladov6 Sasti l_ stroje. 
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predmIt vynAlezu 

Postupovy montazni stroj, s pracovnimi soustav8mi, usporadany^ni v fcechnologic- 
k6m sledu na zakladni de3ce, zejmena pro skladani a nytovani koster Clankovych retSzu, 
vyznaCujici se tin, ie sestavfi ze soustavy zasobnikti (2, 12, 13, 18), z nichz prvni 
zasobnik (2) vnitrnlch retSzovych Clankfi (31) je vybaven jednak podavaCeit (4), opatre- 
nym pomocnym podfelnym vedenim (6), ve kterem je ulozen vysouvaci hreben (5) s vlast- 
nlm nahonem (38), jednak skluzem (3), proti jehoi vystupni Casti je upravena pohybli- 
va zerazka (8), napojena pres dvojzvratnou paku (34) na nahonovy mechanisaus (35), 
priCemi na pomocne podelne vedeni (6) navazuje hlavni podelne vedeni (10) kostry re- 
tSzu, osazene jednak druhym zasobnikem (12) opatrenym hlavnim z8souvaciro trnem (11), 
tfetim zasobnikem (13) opatrenym vedlejSia zasouvacim trnem (15) a jednak etvrtym 
zasobnikem (18), ve kterem jsou ulozeny krajni retSzovfi filanky (32) a ktery je umis- 
tSn mezi dvojici proti sobS orientovanych lisovacich Celisti (19), na ktere navazu- 
je dvojioe proti sobS orientovanych nytovacich jednotek (21), za kterymi je umisten 
vysuvn 1 }- posouvac (27) kostry retSzu a vysouvafi (30) pomocnych £ep6 (14) z kostry re- 
tSzu. 
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